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Bruno Gérard Michel ROBERT est Professeur des Universités en automatique et en génie électrique,
avec une double quadlification en é1¢me section du CNU - Génie informatique, automatique et
fraitement du signal — et en 63¢me section - Génie électrique, électronique, photonique et systémes.
Ancien éléve de I'Ecole Normale Supérieure de Cachan (aujourd'hui Ecole Normale Supérieure Paris-
Saclay), il est major de I'agrégation de Génie électrique en 1987.

Apres un DEA en électrotechnique et électronique de puissance de Paris-VI (aujourd'hui UPMC
Sorbonne Université), il soutient, en 1993, une thése en informatique, automatique et traitement du
signal pendant la préparation de laquelle il exerce, avec un service complet d'enseignement, en
qualité d'Ancien Normalien Doctorant (AND), a I'UFR Sciences exactes et naturelles de |'université de
Reims Champagne-Ardenne (URCA).

Recruté, Mditre de conférences a I'lUT de Reims, il y enseigne, dans le département Mesures
physiques, I'électronique numérique et analogique ainsi que les mathématiques, tout en assurant ses
enseignements précédents au département EEA de I'UFR Sciences dans les domaines de la
conversion d'énergie, des machines électriques, de I'automatique et de I'électricité industrielle.

Depuis 1997, il déploie une activité de recherche investiguant les dynamiques non linéaires des
enfrainements électriques et des convertisseurs statiques en appliquant la théorie du chaos, des
bifurcations et des crises. Les principaux domaines dintérét concernent les convertisseurs quasi-
résonants, I'analyse de bifurcations dans les séries temporelles et le contréle du chaos en électronique
de puissance, dans les actionneurs incrémentaux, les moteurs linéaires, les systémes piles Q
combustibles et les chaines de conversions photovoltaiques. Ses travaux portent également sur
I'adaptation des modeéles de simulation et des méthodes d'intégration numérique aux particularités
des systémes chaotiques.

Aprés avoir soutenu en 2006, une HDR en automatique et électronique de puissance, infitulée
"Dynamiques complexes, bifurcations et chaos dans les systemes électrotechniques non linéaires —
Modélisation, Analyse et Contréle”, il est recruté Professeur des universités en 2011 a I'UFR Sciences
exactes et naturelles de I'URCA.

Bruno ROBERT est co-auteur de plus de 100 articles en conférences et en revues internationales et a
dirigé ou encadré 7 théses.

responsabilités exercées

: Membre du directoire de I'agrégation externe Sciences industrielles de I'ingénieur (SlI)

9 : Vice-président de I'agrégation SlI. (en plus de la fonction de secrétaire général).

9 : Secrétaire général de I'agrégation SlI.
En charge de la préparation du rapport du jury : 100 pages environ incluant des statistiques, les
rapports partiels du jury pour chacune des 6 épreuves ainsi que des éléments de corrections et un
rapport sur la transmission des valeurs et principes de la République.

: Agrégation externe Sciences industrielles de I'ingénieur (Membre du jury).
. Elaboration des sujets des épreuves écrites d'admissibilité (6h chacune).
. Elaboration des supports pédagogiques des épreuves pratiques et orales pour I'admission.
. Correction des copies et jurys des épreuves orales et pratiques.

: Président de la commission de discipline du baccalauréat (académie de Reims)
Instruction des dossiers et préparation des travaux de la commission (7 membres dont 2 inspecteurs
(IA-IPR), 1 chef de centre). Direction des débats contradictoires en présence du candidat
poursuivi, des témoins, de son avocat ou d'un autre conseil. Présidence des délibérations de la
commission.

: Directeur du département Mesures Physiques de I'lUT de Reims



2016-21 : Délégué scientifique puis Conseiller scientifique du Hcéres
2015-16 : Président de comité d’experts formations du HCERES

2019 : Président d'un comité de sélection Universitat Rovira i Virgili (université de Tarragone), Espagne
Dept of Electronic, Electric and Automatic Engineering, profile : Systems engineering and automation.

2016-17 : International referee of the Academic Council of the King Saud University (Arabie Saoudite)

2014-15 : Expert auprés de la DRRT pour le Crédit Impét Recherche

2015-21 : Responsable de la Plateforme Technologique "CeliFlex4.0"

CellFlex4.0 'est I'une des cing plateformes technologiques de I'URCA qui ont vocation & optimiser, valoriser
et mettre au service de la communauté une expertise technologique de haut niveau. CellFlex4.0 est
organisée selon trois axes thématiques : 1) énergie, 2) productique et 3) simulation numérique, émulation
et virtualisation.

2019-21 : Porteur du Projet d'extension des capacités fonctionnelles du plateau multi-énergies
renouvelables de la plate-forme CellFlex4.0

Ingénierie du projet : Extensions des sources et des charges, des types de stockages électrochimiques,
modification architecture et nouvelles fonctionnalités de gestion des flux.

Budget : 385 000 €

2015-20 : Responsable du WP Recherche n°3 (Utilisation et maitrise rationnelle des énergies nouvelles)
du projet SAGE (Solutions Avancées pour la Gestion de I'Energie pour I'habitat et I'industrie)

Budget WP3 Equipement & Fonctionnement : 350 000 € Budget RH WP3: 1 137 000 €

sept 2016 — aoGt 2020 : Porteur du Projet de Recherche Collaborative ELENSCIA avec la société CAMPA
Coordination des tdches du GRESPI, du CReSTIC et de REGARDS.

Budget tfotal PRC : 2870000 € Budget Taches URCA : 634 000 €

février 2016 — juin 2017 : Porteur de I'AAP SAMEDi

Le projet Systéme Avancé de Management d'Energies Distribuées (SAMEDI) répond & I'appel & projet
"Grands équipements" émis par la Région dans le cadre du volet Recherche du CPER.

Budget AAP SAMED:I : 272 000 €
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